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Fanning nomi Auditoriya | Mustaqil ta’lim| Jami yuklama SENSORLAR, c_:;_ﬂ_:,..::a? OURILMALAR.
T S— o . ﬁism_ﬁ ulotlari (soat) (soat) soat ) Robototexnikada r!ui!_. N -..,
= Robototexnika asoslari 60 (10/20/30) 60 120 chc_cﬁx:_rn va mexatronika qurilmalari. R ;M» n qurilmalar,
| ] svetodiodlar. x.cco:mﬂ:_ harakatini ta'minlovchi .n:qa;:“_“_-wasd 2’ minotlan qurilmalan
2. o - I. Fanning mazmuni gadam motorlati DC-motorlar, servo motortar
60111300 — “Texnologik ta'lim” talabalarini 0"z kasbining mohir ustasi qilib tarbiyalashda Robot
talabalarga robot konstruksivasini (mexanik jihatdan) qurish va uning dasturiy gismini _ nobototexnikada ishlatilad; i
(Software) vozishni o'rganadilar, shuningdek datchiklar, sensorlar va %omzam QWJ_HM__H__.H 5 Wc_u.o_oﬁxn_wm..n_m ;E»:E&mg Bﬁn_.;r_mq.u”“ amu.“.qr“_”_“ __..n“e-qrq.
ulash jumladan robor mexanizmlar gismlarini qurish va ulami mikroprotsessorlarga dasturlash sen mm.q_m:_:..m zszQE._m:, turlari tuzilishi. ishlash sohalari a:‘:uw: B..“_&_._n”n.n_:r_ﬂ -
orgali wrli w1l robot konstruktorlami yaratishni o'rgatadi. Turli dasturiy ta’'minotlar platformasi ta'minotlari. Suv, namlik, havo, ovoz hamda boshqa datchiklar. TRt
hagida umumiy tushunchalami shakllantirish.
“Robototexnika asoslari” fanning magsadi — Fanning magsadi-talabalarga robototexnika OCHOBHBbIE XapaKTEPUCTHKH JeMenTOR Jarumku cu
uzimlanda aglhi nazorat usullari va vositalari bilan tanishish: intellektual robotolashtirilgan _S:zvo:—uo:mnnoﬁ.:r_n ANEMEHTHI mw,_.o_s.m._.:z: ST,
lzimlariga asoslangan ishlab chigarish va texnologik jarayonlar, ishlab chiqarishni algoritmik https:/hsmi.msu.ru/sites/hsmi.msu. n/files/program o : :
hamda dasturiv avtomatlashtirishni rivojlantirish, texnik vazifalammi ishlab chiqgish, robotlar ka_2020.pdf mmon_files aviomatika i tclemehani

aruitekturasi va dizavnini qurish malakani rivojlantirish.

I1. Nazariy gism (ma’ruza mashg‘ulotlari)

1. Amaliy mashg*ulotlar bo‘yicha ko* : i
1. Fan tarkibiga quyidagi mavzular kiradi: ¥ el

Amaliy mashgulotlar uchun quyidagi mavzular tav siva etiladi:

1-MODU L. KIRISH. ROBOTOTEXNIKA ASOSLARI FANLAR TIZIMI I Arduino dasturi va TincerCAD platformasi xususiyatlarin ishlatiladi
2 E il
FANINING MAQSAD VA VAZIFALARLRIVOJLANISH BOSQICHLARL qurilmalamio‘rganish, ) 1 ularda ishlanladigan
ROBOTOTEXNIKA DASTURIY TA’MINOTLAR, PLATFORMALAR. 2. Robototexnikadagi algoritmlar. setup, pinMode va loop funkisialari. Arduno dasturi
Kirish. Robototexnika asoslari fanlar tizimi oinasi. Ma’lumotlarni holatini i ? T SRS,
fanining magsad va vazifalari.Rivojlanish bosgichlari. % i holatini(monitor portda) kuzatishai o'rganish

Arduino dasturi va TincerCAD platformasida mantiqiv operatoriar. agar voki aks holda

(if ... else), Switch ... Case operatorlari hamda for va while sikllaridan fovdalanishm
o‘rganish.

Fan fanlar tizimi. Fanning magsad va vazifalari. “Robototexnika asoslari” fanlaming,
vazifalari “Robototexnika asoslari” fanlari tizimi. Mexatronika - hozirgi ‘zamon fan va
texnikasining vangi vo nalishi, fanlar tizimi. “Robototexnika asoslari” wms_m:_.m_:.._. o ; ) ) ) . . ,
Robototexnika fanining rivojlanishi. XX asrda robototexnika tadgiqotlar rivojlanishining 4. >_d===., dasturi va TincerCAD u_m,,_céum:oaaa& svetodiod va RGB

(svetodiodlar)lami yoqish va o"chirishni o'rganish.

asosiy yo nahshlari. : : : 1 ; : ’ ,
& 5. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida Tugmachani ulash va foydalamshm

[lpeanocuiki  pasBUTHS  MCXATPOHMKH  H poBGOTOTEXHHKH obnactu _:E_sn._:n::n Q.am.mimr. . . ) . .
MEXATPORHHLX # POBOTOTEXHHIECKHX cucTeM. [IpeHMyIIECTBa MEXATPOHHBIX YCTPOHCTS 1 6. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida zummer Piezo buzzermi (piezo-cmutteriol
cuctem. OnpeicicHHe MEXaTPOHMKH, Kak HOBOH o0zactn Haykum M TCXHHKH. Tpueannas ulash va foydalanishni o rganish _
CVIMOCTE  MeXaTpoHHLIX cucTeM. Daktopbl, 00YCIOBMBUIMC Pa3BHTHC MC. TenaeHunH 7. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida DC. servo. gadam motorlar
HIMEHCHIA H I I04EBLIC TPEOOBAHUMS MUPOBOTO PLIHKA B 061aCTH MEXATPOHHKH boshqarishni o"rganish
hitps /hsmi msu ru/siteshsmi.msu.rw/files/program_common files/mehatronnye_i_robototeh 8. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida ovoz (sado) datchigidan foydalamshni
nicheskie_sistemy.pdf o'rganish ,

9. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida harakat datchigidan foydalanishn [

o°'rganish

Robotlarning Klassifikatsiyasi. 10. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida Ultratovush datchigidan foydalanishm

Robotlarning turlari. wzilishi. Robotlardan foydalalish sharoitlari. Qo llash sohalari.

o'rganish G _
Kaaccnpuxkanus pobororeXxuuecknx KOMILIEKCOB KOCMHBYECKOTO Ha3HAUCHHH 11. Arduino dasturi va TincerCAD v_u:oq:-?_&. is gazi datchigidan " |
hups _.,.F;-:Mc.a:.:m_..m.u:.,.EEr.rEr..:_f\_m__.wn_uz_n__.lmu@r_mb_mq_um,m.:. o’rganish. ﬁ

12. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida suv va wproq namlik datchigidan ,
. . i foydalanishni o’rganish. ) . N
Arduino dasturi va TincerCAD platformasining xususiyat va _Erea.«u._».._. ) >==._W, o he-ulotlarda mavzularga_oid aniliy m:_a__rpm-.vm.hﬁmaspu._@& a |
Robotlarning atrof-muhit bilan o' zaro alogasini o' rganish dasturlari. Arduino dasturt | L Ay e e — wtk\l].rl

7




dragrammalar o Iidinsh. zanjir wzish amaliy topshinglar bajarish. dasturlashga oid T
f/.r_:,:, amaliv kuzatish. o’lchash. lovihalarmi vasash, qurish amallari bajariladi.

‘ IV. Labaratoriva mashg'ulotlar bo‘yicha ko'rsatma va tavsiyvalar

1 I'incerCAD platformasi va Arduino dasturida svetofor yasash.

2 TincerCAD platformasi va Arduino dastunda z7ummer Piezo buzzemi (piczo-emitter)

vordamida musiqalar asash .
4 TincerCAD platformasi va Arduino dasturida DC motor yordamida harakatlanuvchi

3

quriima yasash . .
4 TineerCAD platformasi va Arduino dasturida servo motor yordamida harakatlanuychi
qunima vasash. .

5 TincerCAD platformasi va Arduino dasturida gadam motor yordamida harakatlanuychi
qunima yasash .

6 TmcerCAD platformasi va Arduino dasturida harakat datchigidan foydalanishni o*rganish.

7 TincerCAD platformasi va Arduino dasturida Ultratovush datchigidan foydalanib

harakatlarni boshqanish.
8 TincerC AD platformasi va Arduino dasturida is gazi datchigidan foydalanib gaz datchigi

h asash
9 TincerCAD platformasi va Arduino dasturida suv va tuproq namlik datchigidan foydalanib

aqilli issigxona yasash.
10 TincerCAD platformasi va Arduino dasturida harorat datchigidan foydalanib chizigli

harakat qunilmalari yasash.
11 TincerCAD platformasi va Arduino dasturida Bluetooth va Wifi modullaridan foydalanib

gurilmalarni boshgarish.
12 TincerCAD platformasi va Arduino dasturidan foydalanib Robot car yasash.
17 Sun’iv inteleki vordamida dasturlarni dastur tuzish uning kamchiliklarini tahrirlash. Arduino
dasturi va TincerCAD platformasida harorat datchigidan foydalanishni o°rganish.
14 Arduino dasturi va TincerCAD platformasida Bluetooth va Wifi modullaridan foydalanishni
o’'rgamish
|5 Sun'iv intclekt yordamida dasturlarni dastur tuzish uning kamchiliklarini tahrirlash
IV.Mustagil ta’lim va mustaqil ishlar
Auditorivadan tashqgari vaqtda bajariladigan mustaqil ishlar quyidagi turlarda
amalga oshirilishi tavsiva etiladi:
- Mavzuni og zaki bavon qilish;
- Kichik loyiha ishi tayyorlash:
- vozma savol lavyorlash:
- Tagdimot 1ayyorlash;
- Referat tayvorlash:
- rasmli topshiriq tuzish;
- Ma’lumotlami jadval ko rinishida ifodalash:
- Zanyir tuzish va dastur varatish;
- Videorohk tayvorlash:
- Ko'rgazmali qurol tayyorlash;
- Bir soatlik dars 1shanma tayyorlash;
- Krossvord zish: .
- Xorijiy adabiyotlardan ma’lumotlami o’ plash. tarjima gilish va tahlil gilish:
- Ha, yo'qjavobli test tuzish;
- Audio dars tayyorlash;

Mustagil ta’lim uchun tavsiya etilag
Robototexnika va mexatronikaning bog ligligi.
Robotlarning mexanizmlari
Arduino dasturi va TincerCAD platformasida Analog
Yorug'lik diodlarini mikrokontrollerga ulash.
Arduino dasturi va TincerCAD platformasida ,

Arduino dasturi va TincerCAD “_B_.G:E_H Mﬁﬁwﬂnrg, ulash
Arduino dasturi va TincerCAD platformasida setup pmMode o e
Arduino dasturi oinasi. o Valoop femksiyalai

Arduino dasturi va TincerCAD platformasida ma’ lumotlar
kuzatish.

. Arduino dasturi va TincerCAD platfi i o
ma’lum haroratda ulash. platiomasida Harorat datchiklar. Svetoduodi (LED)

I'1. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida mantigiy operatoriar

12. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida Switch . Case operatoriar:.

13. Arduino dasturi va TincerCAD platformasida for va while sikllari

14. DC, servo, qgadam motorlari.

15. Ovoz (sado) datchigi ulardan foydalanish.

16. Harakat datchigi ulardan foydalanish .

17. Ultratovush datchigi.

18. Suv va tuproq namlik datchigi.

19. Harorat datchigi.

20. Bluetooth va Wifi modullari.

o vz,

va ragamhi signallar

PO G R WD =

holatini (monitor porida)

=

- Internet ma’lumotlarini to*plash va tahlil gilish;
- Adabiyotlar ro*yxatini tuzish:

I i o

V. Ta’lim natijalari (shakllanadigan kompeteasiyalar)
Talaba bilish kerak:

e Robototexnika asoslarining asosiy tushunchalan va mohivati Talabalar robot
konstruksiyasini (mexanik jihatdan) qurish va datchiklar, sensorlar. diodlar va
boshqa qurilmalami turlari, to"g risida tasavvurga ega bolishi kerak (bilim);

e Talabalar robot konstruksiyasini (mexanik jihatdan) qurish va uning dastuny qismim
(Arduino) yozishni, datchiklar, scnsorlar. diodlar va boshga n.!_ns_u:: ulash. va |
ulami mikroprotsessorlarga turlaridan foydalanish uchun sodda zanyir wzishi va |
tasniflashni bilishi, malaka hosil qilishi va amalda gollay olishi kerak (ko‘mikma):

e Talabalar elektrotexnika ishlarini, datchiklar, scnsorlar. diodlar va boshga
qurilmalami ulash, va ulami mikroprotsessorlarga uc&u ._Nu:nﬁw:sm turlan a,u

i fanining mazmuni va metodlan. dastlabka

usullari, robototexnika asoslari ,

ko' nikmalariga ega bo'lishi kerak (malaka). I SV —

VL. Ta’lim texnologiyalari va metodlari:
ma ‘ruzalar; interfaol, keys stadi, munozara
interfaol keys-stadilar,
diologik yondoshuv
SWOT tahlili
Wenn diagrammasi
Bliz so rov
nilufar guli
balig skleti
kim chaqqon
blis so rov
e Dblis test va boshqalar —




5. V1L Kreditlarni olish uchun talablar:

Fanga oid nazariy va amaliy tushunchalami o'la o*zlashunsh, tahlil natijalarini o'gri

aks cttira olish. o'rganilavotgan jaravonlar haqida mustagil mushohada yuritish, yasash

dasturlash. ijod qilish va jony. oraliq nazoral shakllarida berilgan vazifa va E_._mrm._._.»__m_.s.m
| bajarish. vakuniy nazorat bo’vicha amaliy ishm topshirish.

6. V111, Asosiy adabiyotlar. —
1. baywm Jlxepemn Hiyuaem Arduino: HHCTPYMEMbI M MCTObI TEXHHUCCKONO BoinneOcTna:

Ilep. ¢ anra. - CI16.: BXB-Ilerepbypr. 2020. - 336 ¢.

Crynuna E.F. Cryman AA., Hynnn JLIO.. Kamenes P.B. C884 Ocnosni pobororexmmicn:

yuebnoe nocobue Hosocnbupek: Arentero «Cudnpunr, 2019. - 160 c.

3 Tlernn B. A 1129 [IpoeKThi ¢ ncnonib3oBanuem kontpoiepa Arduino. — CI16.: BXB-
Merepbypr. 2014. - 400 ¢.

4 ®wmnnos C_A PoGotorexnnka s aereii u poanrencit. — CT16.: Hayka, 2013, 195 ¢.
http://window _edu.ru/window/www astronet.ru

5. A M. I'pabucnxo. B.b. Kienukos, B.J1. Jlobpockok u 1p. BeeieHne B MeXaTpoHHKy:
vueGnoe nocobue . — Xapoion: XITH, 2014. -274 c.

Qo*shimcha adabiyotlar

| Scott Fitzgerald and Michael Shiloh Additional text review by Tom Igoe The arduino

projects book editors Designed, printed and bound in Torino, Italy September 2012, 175 p.

2. N Sh Turdivev Radioelektronika asoslari. — Toshkent: “O°qituvchi”, 1992.

3 Fdward Hughes. John Hiley, Keith Brown, lan McKenziye Smith «Electrical and

Flectronic Technology» Pearson Education Limited, Harlow, United Kingdom 2012.

O‘zbekiston Respublikasi Prezidentining Farmoni

1. O zbekiston Respublikasini yanada rivojlantirish bo‘yicha harakatlar strategiyasi

1o g risida (O zbekiston Respublikasi gonun hujjatlari to*plami, 2017 y., 6-son, 70-modda).

2. ()" zbekiston Respublikasi Prezidentining 2020-yil 6-noyabrdagi “Ozbekistonning

vangi taraqqiyot davrida ta’lim-tarbiya va ilm-fan sohalarini rivojlantirish chora tadbirlari
10°g risida”gi PF-610-son farmoni.

(=]

Axborot manablari

1. htps//www arduino.cc/
9 hup//amperka.ru/page/what-is-arduino
| 3. hnps//gecktimes.ru/posy/273858/
4. hup//edurobots.ru/kurs-arduino-dl -a-nachinayushhix/
5. //xn----%sbhby8arey.xn--p 1ai/do o_::m__._on.OGBNo<m=mn\mvc_.rﬁodowoich-

arduinodlva-nachinay ushchikh-i-ne-tolko

6. hitp//xn--—-8sbhby8arey.xn-- 1ai/oborud/video-uroki?la ocma:%ma.n_moa.l,\:lﬂ

Fan dasturi Samargand davlat wwmmmcmm_& instituti o quv-uslubiy kengashining 2025 yil *___
-son bayonnomasi bilan ma’qullangan

.

8. Fan/modul uchun mas’ullar va dastur mualliflari:
N.H. Jalilov — Samargand davlat pedagogika instituti
m.h__.nm;ﬁ,\@ﬁn::

9. R.X. Jivanqulova - Samargand davlat pedagogika instituti Tasviriy san’at va texnolo

l'asviriy san’at va texnologik ta’lim

gik ta’lim

TE..&:E dotsenti (ichki). .
S.M. Elmonov — Kattago'rg'on davlat pedagogika instituti dotsenti (tashqi).

-yil uchun tasdiglangan xalqaro

Oliy ta'lim, fan va innovatsiyalar vazirligi tomonidan 2025 g
Rankings) 93 o'nnnt

¢"tirof etilgan tashkilotlarning (Quacquarelli Symonds World University

6

(Academic Ranking of World Universities) 115 o rinni reytingida egall Lo v
19.__:__._“._ Moskva universitetning Menejment va i!.:-.m:-_nn o_”w !num“.u! Aﬂnﬂu_.a_”@”
_m:dce.ﬁn..mn yo‘nalishi (“Avtomatiashtirish va _nta.n—n....rn... .)_.n-u:..imr va _d_“.”
:u:_.__n-,._J dasturi tahlil gilinib ushbu asosda fan dastur ishlab chigilds.
Eam_»mrﬂw_ﬁwﬂo_nx:_rm asoslari” fanining dasturi tayyorlanib 3 ta mavzusi yangilandi va
https://hsmi.msu.ru/sites/hsmi.msu.ru/files/
nika 2020.pdf
hitps.//hsmi.msu.ru/sites/hsmi.msu.ru/files/pr
ekta_2020.pdf
https://lk.msu.ru/uploads/attachments/attachment_2966_1676187135 pdf

am_common_files/sistemy_iskusstvennogo_intell

https://hsmi.msu.ru/sites/hsmi.msu. ru/files/pr
heskie_sistemy.pdf

m_common_files/mehatronnve_i_robototehnmic

Fan dastur Aniq va amaliy fanlar fakultetning 2025-yil 28-fevraldags 10-f sonh farmoyish
bilan tuzulgan ishchi guruh tomonidan maqullangan.
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\= o
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Fakultet dekani: llayev
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O‘quv-ishlar bo‘yicha prorektor:




